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→ 𝑉𝑉𝑟𝑟𝑟𝑟 ∶ 𝑇𝑇𝑃𝑃𝐼𝐼𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼 𝑃𝑃𝐼𝐼𝑒𝑒 𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝑝𝑝 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑝𝑝𝐼𝐼𝑝𝑝𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑇𝑃𝑃𝐼𝐼𝑓𝑓𝑃𝑃

Figure : Schéma électrique 

11



É𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑇𝑇𝑇𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃
𝑂𝑂𝐼𝐼 𝑃𝑃𝑝𝑝𝑝𝑝𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃 𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼𝑃𝑃𝑝𝑝 𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑝𝑝 𝑃𝑃𝐼𝐼 𝑝𝑝𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃𝑝𝑝𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼 𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼 𝑃𝑃′𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃 𝑂𝑂𝐼𝐼𝑓𝑓𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑉𝑉𝐼𝐼 ∶

𝑉𝑉𝑟𝑟 + 𝑉𝑉𝑟𝑟𝑔𝑔 + 𝑉𝑉𝑟𝑟𝑟𝑟 − 𝑉𝑉𝑔𝑔 = 0

𝑂𝑂𝐼𝐼 𝑃𝑃𝐼𝐼 𝐼𝐼𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼 ∶

̇𝐼𝐼 +
𝑅𝑅𝑔𝑔 + 𝑅𝑅𝑟𝑟

𝐿𝐿
i −

Kt

L
ω𝑔𝑔 = 0 𝑉𝑉

12



𝑂𝑂𝐼𝐼 𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼 𝑃𝑃′𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼𝐼𝐼𝑂𝑂𝑂𝑂𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃 𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼𝑣𝑣𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 ∶

É𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑇𝑇𝑇𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃

̇𝐼𝐼
�̇�𝑒
�̈�𝑒

=
−

𝑅𝑅𝑔𝑔 + 𝑅𝑅𝑟𝑟
𝐿𝐿

0
𝐾𝐾𝑡𝑡
𝐿𝐿𝐼𝐼1

0 0 𝑛
−𝐾𝐾𝑡𝑡
𝑀𝑀 𝐼𝐼1

0 0

𝐼𝐼
𝑒𝑒
�̇�𝑒

+
0
0

𝐹𝐹 𝐼𝐼 − 𝐹𝐹𝑠𝑠
𝑀𝑀

13



14

É𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑇𝑇𝑇𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃

𝑃𝑃𝑇𝑃𝑃𝑝𝑝𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑇𝑃𝑃

𝑃𝑃𝑇𝑃𝑃𝑝𝑝𝑃𝑃 𝐼𝐼′𝑃𝑃𝑝𝑝𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼

(𝑃𝑃
𝑚𝑚)



𝑅𝑅𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑝𝑝𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼𝐼𝐼 𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑆𝑆𝑝𝑝𝑃𝑃

𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃 𝐼𝐼′𝑃𝑃𝑝𝑝𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼

𝐶𝐶𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑐𝐼𝐼𝑃𝑃

𝑅𝑅𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼
𝐸𝐸𝐼𝐼𝑓𝑓𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝑓𝑓𝑃𝑃𝑝𝑝

𝑅𝑅𝑃𝑃𝑝𝑝𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼

𝑚𝑚𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼

15

Figure : protocole experimentale



𝑅𝑅𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑝𝑝𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼𝐼𝐼 𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑆𝑆𝑝𝑝𝑃𝑃

𝑀𝑀𝐼𝐼𝑝𝑝𝑃𝑃 𝑃𝑃𝐼𝐼 𝑃𝑣𝑣𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃
𝑃𝑃′𝐼𝐼𝑃𝑃𝑂𝑂𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑂𝑂 𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼𝑇𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃 ∶

𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃′𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑓𝑓𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃

16



Réponse du 
système 

(LATIS PRO)

Systéme 
d’etude

Résistanc
e

Carte 
d’acquisition ( 

SYSANE 
CAMPUS)

16



𝑝𝑝𝑇𝑃𝑃𝑝𝑝𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝐼𝐼𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝑃𝐼𝐼𝑇𝑃𝑃

𝑃𝑃𝑇𝑃𝑃𝑝𝑝𝑃𝑃 𝐼𝐼′𝑃𝑃𝑝𝑝𝑝𝑝𝐼𝐼𝐼𝐼

17

𝑅𝑅𝑃𝑝𝑝𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑝𝑝 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑙𝑙𝑙𝑙𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃



𝑅𝑅𝑃𝑝𝑝𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝑝𝑝 𝐼𝐼𝑃𝑃 𝑃𝑃𝑙𝑙𝑙𝑙𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃

>> Nous nous sommes demandé si la raideur des ressorts utilisés peut avoir de 
l’influence sur les valeurs obtenues , on utilise alors les deux ressorts suivants :   
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